
 رلیتکن های: پاسخ سیستنکنترل اتوهاتیکدوم تورین سری 

 

 تراتر nωي فرکاوس طثیعی وامیرا  0.7تراتر  ζرا ترای سیستم ضکل زیر طًری تدست آيرید کٍ وسثت میرایی  kي  Kمقادیر  -1

4 rad/sec .گردد 

 
 

چىیه مقادیر ضًد. َم  0.5تراتر ζرا طًری تدست آيرید کٍ وسثت میرایی  kمقدار سیستم ضکل زیر را در وظر تگیرید.  -2

 را تٍ ازای آن تدست آيرید. tsي زمان وطست  Mp، ماکسیمم فراجُص tp، زمان ايج trزمان صعًد 

 
 

ساز ضرتانکىىدٌ یک سیستم، قلة فرآیىد است ي کىترل دَد. در ایهضکل زیر یک سیستم کىترل ضرتان قلة را وطان می -3

َایی وظیر َیجان تاضد کٍ ورخ تًاود سیگىالکىد. اغتطاش میزوی قلة اوسان را تىظیم میالکتريویکی است کٍ سرعت تلمثٍ

 ای ياحدرا طًری طراحی کىید کٍ زمان وطست پاسد تٍ اغتطاش پلkٍکىىد. ترای ایه سیستم تُرٌ تپص قلة را عًض می

 درصد تاضد.  10ز یک ثاویٍ ي تیطیىٍ جُص تٍ يريدی پلٍ ياحد کمتر از کمتر ا

 
 

 

 

 



 تاضد،  H(s)=1ترای سیستم وطان دادٌ ضدٌ، در صًرتی کٍ  -4

 َای فرامیرا، میرای تحراوی ي فريمیرا تدست آيرید. را ترای دستیاتی تٍ پاسد Kي  Mالف( محديدٌ مقادیر 

 ثاویٍ تاضىد.  2% ي 20کىید کٍ ماکسیمم فراجُص ي زمان وطست سیستم تٍ ترتیة را چىان تعییه  Kي Mمقادیر ب( 

را چىان تیاتید کٍ ذطای حالت ماودگار تٍ  Kd ي Kp، مقادیر H(s)=Kp+Kdsتاضد تا فرض  M=2ي  K=1در صًرتی کٍ ج( 

 % تاضد. 3/16فراجُص  ماکسیممي  125/0يريدی ضیة ياحد تراتر 
 

 
 

ترای تُثًد پاسد ایه تاضد. می rad/sec 3.16ي فرکاوس طثیعی وامیرای  0.158( دارای وسثت میرایی aسیستم ضکل ) -5

را طًری تدست آيرید کٍ وسثت میرایی سیستم تراتر  Kh( تٍ آن اضافٍ ضدٌ است. مقدار bیک فیدتک مطاتق ضکل )سیستم 

َای )زمان وطست، ماکسیمم فراجُص ي ذطای حالت چىیه پاسد پلٍ َر دي سیستم را رسم ومًدٌ ي يیژگیگردد. َم 0.5

 دائم( آوُا را تا یکدیگر مقایسٍ ومایید.

 

 
 

 

 

 سلیوانی -هوفق باشید


